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ABSTRACT: 

CHG DATE= 199906 17 STATUS=0> The invention relates to an implantable 
electrode probe having a flexible feed line which comprises an insulating 
sheath and a tubular electrical conductor mounted in the insulating sheath, the 
electrical conductor being operatively connected electrically to a 
sleeve-shaped electrode head and a fixation spiral which can be screwed out by 
a relative movement between the flexible feed line and an auxiliary element 
arranged in this flexible feed line being mounted in the electrode head. 
Unscrewing of the fixation spiral is effected in that, by rotating the flexible 
feed line, an axial movement is achieved by the effect of force upon the 
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auxiliary element, because the fixation spiral is arranged in the electrode 
head so as to be fixed against rotation and axially displaceable. 
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@ Implantierbare Elektrodensonde mit aus- und einfahrbarer Schraubelektrode 

Gegenstand der Erfindung ist eine implantierbare Elektro- 
densonde mh einerflexiblen Zuleitung, die aus einer Isolier- 
hQlle und einem in der Isolierhulle gelagerten rohrformig 
ausgebildeten elektrischen Leiter gebildet wird, wobei der 
elektrische tetter mit einem hulsenformigen Elektrodenkopf 
elektrisch in Wirkverbindung stent und im Elektrodenkopf 
elne durch eine Relativbewegung zwischen der flexiblen 
Zuleitung und einem in dieser flexiblen Zuleitung angeord- 
neten Hilfselement herausschraubbare Fixationsspirale ge- 
lagert ist Das Herausschrauben der Fixationsspirale erfolgt 
dadurch, da&, da die Fixationsspirale drehfest und axial ver- 
schiebbar in dem Elektrodenkopf angeordnet ist, durch Ore- 
hung der flexiblen Zuleitung eine axiale Bewegung durch 
Krafteinwirkung auf das Hilfselement erreicht wird. 
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Patentanspruche 

1. Implantierbare Elektrodensbnde mit einer flexi- 
blen Zuleitung, die eine Isolierhulle und einen in der 
Isolierhulle gelagerten rohrformig ausgebildeten 5 
elektrischen Leiter aufweist wobei der elektrische 
Leiter mit einem hillsenf8nnigen Elektrodenkopf 
elektrisch in Wirkverbindung steht und wobei im 
Hektrodenkopf eine — durch eine Relatiybewe- 
gung zwischen der flexiblen Zuleitung und einem in 10 
dieser flexiblen Zuleitung angeordneten Hilfsele- 
ment — herausschraubbare Fixationsspirale gela- 
gert ist dadnrch gekennzeichnet, daB die Fixa- 
tionsspirale (7) drehfest und axial verschiebbar in 
dem Elektrodenkopf (2) angeordnet ist und daB die 15 
axiale Bewegung durch Krafteinwirkung auf das 
Hilfselement(14) erfolgt 

2. Implantierbare Elektrodensonde nach An- 
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Fixa- 
tionsspirale (7) duch eine Stift-Nut-Verbindung (9 20 
und 10) drehfest und axial verschiebbar im Elektro- 
denkopf (2) angeordnet ist 

3. Implantierbare Elektrodensonde nach einem der 
Anspruche 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet daB 
die Fkationsspirale (7) mittels eine Hilfsk6rpers (8) 25 
drehfest und axial verschiebbar angeordnet ist 

4. Implantierbare Elektrodensonde nach einem der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net daB der Hilfskorper (8) mittels formschlflssiger 
Verbindungselemente drehfest und axial verschieb- 30 
bar im Elektrodenkopf (2) angeordnet ist 

5. Implantierbare Hektrodensonde nach einem der 
vohergehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net daB der axiale Schubweg (1) durch Anschlage 
begrenztist 35 

6. Implantierbare Elektrodensonde nach einem der 
vorangegangenen Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der axiale Schubweg (1) dutch An- 
schlage zwischen Stift (10) und Nut (9) bzw. im 
Bereich der Verbindungselemente begrenzt ist 40 

7. Implantierbare Elektrodensonde nach einem der 
vorangehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Fkationsspirale (7) elektrisch isoliert 
im Elektrodenkopf (2) angeordnet ist 

8. Implantierbae Elektrodensonde nach einem der 45 
vorangehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net daB der Elektrodenkopf (2) elektrisch aktive 
Kontaktflachen (17) aufweist 

9. Implantierbare Elektrodensonde nach einem der 
vorangehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 50 
net daB das Hflfselement (14) aus einem drehstei- 
fen Draht z- B. einem Mandrin besteht 

10. Implantierbare Elektrodensonde nach einem 
der vorangehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet daB das Hilfselement (14) aus einer dreh- 55 
steifen Spiralband- oder Spiraldrahtanordnung be- 
steht 

11. Implantierbare Elektrodensonde nach einem 
der vorangehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet daB das Hilfselement (14) in elektrischer eo 
Wirkverbindung mit der Elektrodenkopfhulse (3) 
steht 

12. Implantierbare Elektrodensonde nach einem 
der vorangegangenen Ansprflche, dadurch gekenn- 
zeichnet daB im Elektrodenkopf (2) ein aus einer 
Schraub-Mutter-yerbindung bestehendes Bewe- 
gungselement (22) gelagert ist das einerseits mit 
der Fucationsspirale (7) bzw. dem Hilfskorper (8) in 
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Wirkverbindung steht und andererseits drehbar 
und axial fixiert gegenuber dem Elektrodenkopf (2) 
angeordnet ist 

13. Implantierbare Elektrodensonde nach einem 
der vorangegangenen Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet daB die Fixationsspirale (7) als Mutter- 
bzw. Schraub- Element ausgebildet ist 

14. Implantierbare Elektrodensonde nach einem 
der vorangegangenen Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet daB der HilfskSrper (8) als Mutter- bzw. 
Schraubelement ausgebildet ist 

15. Implantierbare Elektrodensonde nach einem 
der vorangegangenen Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet. daB das mit der Fixationsspirale (7) bzw. 
dem Hilfskorper (8) in Wirkverbindung stehende 
Mutter- bzw. Schraubelement als Stutzkorper (S) 
ausgebildet ist der mittels eines Axiallagerelemen- 
tes (15) im Elektrodenkopf (2) gehalten ist 

16. Implantierbare Elektrodensonde nach einem 
der vorangegangenen Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet daB das Axiallagerelement (15) aus einer 
Nut-Stift-Verbindung (13 und 12) besteht 

17. Implantierbare Elektrodensonde nach einem 
der vorangegangenen Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet daB der Stutzkorper (5) und das distale 
Ende des Hilfselementes 14 mittels einer form- 
schlOssigen Verbindung (16) drehfest verbindbar 
sind. 

18. Implantierbare Elektrodensonde nach einem 
der vorangehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet daB das Hilfselement (14) entf ernbar ist 

19. Implantierbare Elektrodensonde nach einem 
der vorangegangenen Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet daB der Stutzk6rper (5) mittels eines 
Dichtkorpers, z. B. eines O-Ringes (19), im Elektro- 
denkopf (2) dichtend gelagert ist 

20. Implantierbare Elektrodensonde nach einem 
der vorangegangenen Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet daB das Dichtelement oder der DichtkSr- 
per als Axiallage fur den Stutzkorper (5) ausgebil- 
det ist 

21. Implantierbare Elektrodensonde nach einem 
der vorangegangenen Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet daB das aus einer Schraub-Mutter-Ver- 
bindung bestehende Bewegungselement (22) die 
gleiche Steigung aufweist wie die Fixationsspirale 

(n 

22. Implantierbare Elektrodensonde nach emem 
der vorangehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet daB ein oder mehrere Federkontakt(e) die 
elektrische Wirkverbindung zwischen Elektroden- 
kopfhulse (3) und/oder Fixationsspirale (7) und 
Stutzkorper (5) herstellt (herstellen> 

Beschreibung 

Die Erflndung bezieht sich auf eine implantierbare 
Elektrodensonde mit einer isolierten flexiblen Zuleitung 
nach dem Oberbegriff von Patentanspurch 1. 

Bei einer gattungsgemaBen Elektrodensonde (US 
44 63 765) ist es bekannt daB sich im Inneren einer elek- 
trisch leitenden Zuleitungsspirale, die durch einen Iso- 
liermantel gegenuber dem Korpergewebe isoliert ist 
und die die elektrische Wirkverbindung zwischen dem 
65 Impulsgenerator und der elektrisch aktiven Elektroden- 
flacheam distalen Ende des Elektrodenkopfes. herstellt 
eine weitere Spiralbandanordnung befindet die ihrer- 
seits ein Lumen zur Aufnahme eines Fuhrungsdrahtes 
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(Mandrill) aufweist Diese innere Spiralbandanordnung 
steht am distalen Ende in Wirkverbindung mit einer 
Einschraubspirale, die aus dem Hektrodenkopf mittels 
einer Gewindeeinrichtung herausschraubbar ist Nach 
Einfflhren der gesamten Elektrode mit zunachst zurflck- 5 
liegender Einschraubspirale wird dadurch, daB am pro- 
ximalen Ende der Sonde ein Drehmoment auf die innere 
Spiralbandanordnung ausgeubt wird, die Einschraubspi- 
rale aus dem Elektrodenkopf herausgeschraubt Da- 
durch soli die gewflnschte mechanische Fixierung der 10 
Sonde im Kdrpergewebe erzielt werden. Da die innere 
Spiralbandanordnung in der Sonde verbleibt, ist die ge- 
samte Elektrodensonde relativ steif und schwer, welches 
zu einer unerwflnschten Reizung des Gewebes in der 
Nfihe des distalen Teils des Elektrodenkopfes fuhrt is 
Stellt man die Spiralbandanordnung zur Reduzierung 
des Gewichtes und der Steifigkeit aus dflnnen Band- 
streifen her, so erniedrigt man gleichzeitig die Drehfe- 
stigkeit, eine MaBnahme,die ja einer mSgiichst direkten 
Obertragung des Drehmomentes entgegenspricht Je 20 
nach LSnge der Elektrodensonde sind wegen des Kom- 
promisses zwischen Materialstarke der Bandstreifen 
und FlexibQitat aucb mehrere Umdrehungen am proxi- 
malen Ende erforderlich, urn die Einschraubspirale um 
das gewflnschte MaB herauszuschrauben. Die Verwen- 25 
dung einer Spiralbandanordnung zum Ausschrauben 
der Einschraubspirale am distalen Ende der Elektroden- 
sonde birgt noch einen weiteren Nachteil in sich: die 
Spiralbandanordnung selbst und der erforderliche Zwi- 
schenraum zur elektrischen Zuleitungsspirale, in deren 30 
Lumen sie ja angeordnet ist; vergrdBert zwangslauftg 
den gesamten Durchmesser der Zuleitung. Dies ist aber 
unerwflnscht, zumal wenn in einer Vene zwei Sonden 
bei Zweikammersystemen zur Anwendung kommen 
sollen. 35 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, die Nach- 
teile der vorbeschriebenen Elektrodensonde zu vermei- 
den und eine Elektrodensonde zu schaffen, die eine 
moglichst leichte und flexible Zuleitung aufweist und 
deren Durchmesser mSglichst klein ist 40 

Die Aufgabe der Erfindung wird dadurch gelost, daB 
die Fixationsspirale 7, die sich innerhalb eines hfllsenf6r- 
migen Elektrodenkopfes 2 befindet, drehfest und axial 
verschiebbar angeordnet ist, sich wahrend der Einfuh- 
rungsphase in einer zurfickliegenden Position befindet 45 
und durch Krafteinwirkung auf ein Hilfselement 14 
schraubend in eine aus dem Elektrodenkopf 2 herausra- 
gende Endposition gebracht werden kann. Die drehf este 
und axial verschiebbare Anordnung wird vorzugsweiwe 
dadurch gebildet, daB an der Einschraubspirale 7 oder 50 
an einem mit ihr fest verbundenen Hilfskorper 8 ein Stift 
10 oder ein Formkorper angebracht ist, der in einer axial 
verlaufenden Nut 9 oder einem Schlitz in der Elektro- 
denkopfhulse 3 bewegbar ist Der Hilfskorper 8 kann 
z. B. aus einem Kunststoffteil bestehen, welches mit der 55 
Einschraubspirale 7 verklebt oder anderweitig fest ver- 
bunden ist Audi wird eine LOsung vorgeschlagen, bei 
der die axial verlaufende Nut im Hilfskorper 8 verlauft 
und der Stift oder ein anderer FflhrungskSrper in der 
ElektrodenkopfhQlse3befestigtist 60 

In einer weiteren Ausgestaltung der Erfindung wird 
vorgeschlagen, daB die drehf este und axial verschiebba- 
re Verbindung zwischen Fixationsspirale 7 und Elektro- 
denkopfhfllse 3 durch ein beliebiges formschlQssiges 
Verbindungselement, z.B. Sechskantzylinder und 65 
Sechskanthfllse gebildet wird. 

Bei alien vorangenannten Anordnungen sind An- 
schlage vorgesehen, die gewahrleisten, daB sich die Fi- 
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xationsspirale 7 nur um ein vorgesehenes MaB 1 ver- 
schieben laBt, so z. B. durch die Nutlange 1, die dem MaB 
entspricht, um die die Fixationsspirale 7 aus der Elektro- 
denkopfhfllse 3 in ihre Endposition herausgeschraubt 
werden soil. 

Je nach Ausffihrungsart der erfindungsgemaBen Elek- 
trodensonde kann die elektrische Zuleitung 20 direkt 
mit der Elektrodenkopfhfllse 3 in elektrischer Wirkver- 
bindung stehen und ein Teil der Elektrodenkopfhulse 3 
auf ihrer Vorder- und/oder AuBenseite 17 im elektri- 
schen Kontakt mit dem KSrpergewebe stehen. In die- 
sem Fall ist es von Vorteil, wenn die Fixationsspirale 7 
elektrisch isoliert ist, sei es durch eine Isolationsschicht 
oder dadurch, daB sie in der Elektrodenkopfhulse 3 so 
gelagert ist, daB sie keinen elektrischen Kontakt mitein- 
ander haben. Es ist auch denkbar, daB das Innere der 
Elektrodenkopfhulse 3 mit einer Isolationsschicht verse- 
hen ist Andererseits ist es aber auch denkbar, daB die 
elektrisch leitende Zuleitungsspirale 20 lose in der Iso- 
lierhulle 4 der Zuleitung gelagert ist und sie mit der 
Fixationsspirale 7 und/oder der Elektrodenkopfhfllse 3 
in elektrischer Wirkverbindung steht Es wird auch vor- 
geschlagen, daB die Fixationsspirale 7 elektrisch isoliert 
ist und die Elektrodenkopfhulse 3 elektrisch aktive 
Oberflachen aufweist und in elektrischer Wirkverbin- 
dung mit der Zuleitungsspirale 20 steht Auch eine Kom- 
bination von elektrisch aktiver Einschraubspirale 7 und 
elektrisch aktiver Elektrodenkopfhulse 3 wird alternativ 
erfmdungsgemafl vorgeschlagen. 

Das Hilfselement 14, welches durch Krafteinwirkung 
die axiale Bewegung der Fixationsspirale 7 verursacht, 
wird erfindungsgem&B durch einen drehsteifen Draht, 
z. B. einen Mandrin gebildet, so wie er Qblicherweise zur 
Versteifung der Elektrodensonde wahrend der Einfuh- 
rungsphase verwendet wild. Im vorliegenden Fall ist der 
Mandrin allerdings an seinem distalen Ende mit einer 
Vorrichtung zur formschlussigen Verbindung 16 mit 
dem Stfltzkorper 5 ausgestattet Auch wird vorgeschla- 
gen, daB das Hilfselement 14 von einer drehsteifen Spi- 
ralband- oder Spiraldrahtanordnung gebildet wird, die 
gleichzeitig die elektrische Zuleitung darstellen kann 
und die mit einem Lumen zur Aufnahme eines Mandrins 
ausgestattet ist Wahrend der Mandrin in jedem Fall 
nach erfolgter Fixierung entfernt wird, kdnnen letztge- 
nannte AusfOhrungsformen des Hilfselementes 14 als 
integrierter Bestandteil der Elektrodensonde in ihr ver- 
bleibea 

Ein weiteres wesentliches Kennzeichen der erfin- 
dungsgemaBen Elektrodensonde ist ein Bewegungsele- 
ment 22, welches von einer Schraub-Mutter-Verbin- 
dung gebildet ist und welches einerseits mit der Fixa- 
tionsspirale 7 bzw. dem Hilfskorper 8 in Wirkverbin- 
dung steht und andererseits drehbar und axial fbriert 
gegenuber der Elektrodenkopfhulse 3 angeordnet ist 

Es sei angenommen, daB ein Stfltzkorper 5 mittels des 
formschlQssig eingebrachten Mandrins oder mittels ei- 
ner Spiralband- oder Spiraldrahtanordnung gegen Dre- 
hungen gesichert ist, indem am proximalen Ende die 
Hilfselemente 14 festgehalten werden oder im Falle des 
Mandrins dieser sich durch einen von einer Geraden 
abweichenden Verlauf selbst drehfest darsteDt Der 
Stfltzkorper 5 sei durch ein beliebiges Axiallagerele- 
ment 15, welches z. B. durch eine Nut-Stift-Verbindung 
(13 und 12) oder durch einen gleichzeitig zur Abdich- 
tung gegen K6rperfl0ssigkeit verwendeten O-Ring 19 
dargestellt wird, axial gegenflber der Elektrodenkopf- 
hfllse 3 fbdert, aber in ihr drehbar angeordnet 

Ein Hilfskorper 8 oder in einer anderen Ausfuh rungs- 
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form die Fixationsspirale 7 steht mit dem Stutzkorper 5 
dergestalt in Wirkverbindung, daB sich eine Relativbe- 
wegung zwischen beiden K6rpem in eine axiale Bewe- 
gung zueinander auswirkt In dem Fall, daB die Fixa- 
tionsspirale 7 fiber den StQtzkorper 5 hinweggreift, wird 5 
dies dadurch erzielt daB die Spirale wie eine Mutter 
wirkt, in der sich der StQtzkorper 5 mit Gewindenachbil- 
dungen oder audi nur einem einzigen Gewindegang 
oder Stift 11 als Schraube bewegen kann. In einer ande- 
ren AusfQhrungsform stehen Hilfskorper 8 und Stfltz- 10 
korper 5 in direktem Gewindeeingriff zueinander, wo- 
bei es ohne Bedeutung ist welchem Korper die Mutter- 
und welchem Korper die Schraubfunkdon zugeodnet 
ist Vorzugsweise ist die Gewindesteigung der insge- 
samt als Bewegungselement 22 bezeichneten Wirlcungs- 15 
kombination gleich der der Fixationsspirale 7 gewahlt 

Gleichwohl welche AusfOhrungsart audi, gewahlt 
wird, ist die prinzipielle Funktionsweise folgende: 

Die Elektrodensonde wird mit in die Elektrodenkopf- 
hulse zurfickgezogener Fixationsspirale 7 in gewohnter 20 
Weise unter Verwendung eines Mandrins 14, der belie- 
big vorgebogen werden kann, in eine Herzkammer ein- 
geftthrt Das distale Ende der Fixationsspirale 7 liegt 
dabei so weit im Schutzbereich des FJektrodenkopfes 2, 
daB keine Verletzung der Venenintima und kein unvor- 25 
hergesehenes Verhaken auftreten kann. Je nach Ausfuh- 
rungsart der Sonde konnen dann bereits orientierende 
dektrische Messungen vorgenommen werden, wenn die 
Elektrodenkopfspitze mit Herzgewebe in Kontakt ist 
Der Mandrin 14 wird jetzt durch weiteres Vorschieben 30 
mit deni StQtzkorper 5 in formschlussige Wirkverbin- 
dung 16 gebracht und wenn nStig gegen Verdrehen ge- 
sichert Anschliefiend dreht man die gesamte Elektro- 
densonde 1 in einer Drehrichtung entsprechend der 
Drehrichtung der Fixationsspirale 7. Der sich dadurch 35 
ebenfalls drehende Elektrodenkopf 2 ubertrfigt die 
Drehbewegung auf den Hilfskorper 8, der bekannthch 
drehfest mit der Fixationsspirale 7 verbunden ist so daB 
diese die gleiche Drehbewegung volbdeht Durch die 
Gewindeverbindung zwischen dem proximalen Ende 40 
der Fixationsspirale 7 und dem StQtzkorper 5, der ja 
axial in der Elektrodenkopfhulse 3 nicht verschiebbar 
ist erfahrt die Fixationsspirale 7 einen axialen Vorschub. 
Da ja die Steigung des Bewegungselementes 22 der der 
Frxationsspirale 7 entspricht schraubt sich der distale 45 
Teil der Fixationsspirale 7 gleichmaBig ins Herzgewebe. 
Durch die axiale Begrenzung des Bewegungsspielrau- 
mes des Hilfskorpers 8 (durch die Nutlange 1 z. B.) ist 
nicht nur das MaB des Austretens der Fixationsspirale 7 
begrenztsondemaiichgleichzeitigihrDrehwmkeL 50 

Eine Umkehrung des gesamten Vorganges, also ein 
Zuruckschrauben und ein Zuruckziehen der Fixations- 
spirale 7 in die geschQtzte Position ist ebenfalls jederzeit 
moglich. 

Zur wdteren Erlauterung der Erfindung wird auf die 55 
Zeichnungen verwiesen, in denen verschiedene Ausf fih- 
rungen der Elektrode vereinfacht dargestellt sind. Es 
zeigt 

Fig. 1 eine Ansicht eines distalen Endes der Elektro- 
densonde mit Schnitt durch den Elektrodenkopf, wobei eo 
die Frxationsspirale sich in der zuuckgezogenen Posi- 
tion befindet 

Fig. 2 eine Ansicht eines distalen Endes der Elektro- 
densonde mit Schnitt durch den Elektrodenkopf in einer 
anderen AusfOhrungsvariante, wobei die Fixationsspira- 65 
le sich in der zurttckgezogenen Position befindet 

Fig. 3 eine Teilansicht der Elektrodenkopfhulse mit 
einer AusfOhrungsvariante des StQtzkdrpers und des 
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Axiallagers. 

Fig. 4 eine Teilansicht mit einer anderen Ausfuh- 
rungsvariante des Elektrodenkopfes. 

In den Fig. 1 bis 4 ist sowdt im einzelnen dargestellt 
mit 1 das distale Ende einer Elektrodensonde bezeich- 
net die einen mit 2 bezeichneen Elektrodenkopf auf- 
weist Der Elektrodenkopf 2 weist eine elektrisch leiten- 
de Elektrodenkopfhulse 3 auf, die am distalen Ende des 
Elektrodenkopfes als Kontaktflache 17 ausgebildet ist 
Die Elektrodenkopfhulse 3 sowie die dektrische Zulei- 
tungsspirale 20 sind von einer IsolierhQlse 4 umgeben. 
Innerhalb der Elektrodenkopfhulse 3 ist ein Hilfskdrper 
8 drehfest und axial verschiebbar gelagert Der Hilfs- 
korpr 8 ist anderersdts fest mit der Fixationsspirale 7 
verbunden, die sich im distalen Teil der Elektrodenkopf- 
hulse 3 in einer zurfickgezogenen Position derart befin- 
det daB ihr dis tales Spiraldrahtende mit der FrontflSche 
der Elektrodenkopfhulse 3 nahezu abschlieBt 

Die drehfeste und axiale Verbindung zwischen dem 
Hilfskfirper 8 und der Elektrodenkopfhulse 3 wird durch 
einen Stift 10 gebildet der in einer Nut 9 gelagert ist 
Die Nutlange 1 entspricht dem MaB, urn welches die 
Fixationsspirale 7 aus der Elektrodenkopfhulse 3 her- 
ausgeschraubt werden kann. 

Weiterhin befindet sich innerhalb der Elektroden- 
kopfhulse 3 ein StQtzkorper 5, der mitt els eines Axialla- 
gerelementes 15 axial fbaert, aber drehbar gelagert ist 
Das Axiallagerelement 15 wird gebildet durch einen 
Stift 12, der durch eine Bohrung in der Elektrodenkopf- 
hulse 3 gesteckt ist und eine Ringnut 13 im Stutzkorper 
5. Zum Abdichten gegen Kdrperflussigkdt sind die 
Dichtungen 18 und 19 vorgesehen. 

Wie in Fig. 1 dargestellt ist steht die Fixationsspirale 
7 mit dem StQtzkorper 5 in einer Gewindeverbindundg, 
die durch den Eingriff eines Stiftes 11 in diet wird. Ein 
Mandrin mit schraubenzieherfonnigem Ende dient als 
Hilfselement 14 und ist mit einem Schlitz im StQtzkor- 
per 5 in formschlussiger Verbindung 16. In der gezeig- 
ten Darstellung Qbernimmt der Mandrin als Hilfsele- 
ment 14 die Drehkrafte, die auf den Stutzkorper 5 ein- 
wirken. Die Zuleitungsspirale 20 ist fest mit der Elektro- 
denkopfhulse 3 verbunden. 

Fig. 2 zeigt eine andere Ausfuhrungsform nach der 
Erfindung. Hierbei wird das Bewegungselement 22 
durch eine Schraub-Mutter-Verbindung zwischen dem 
StQtzkorper 5 und dem Hilfskorper 8 gebildet wobei 
zwischen den beiden Korpern die Gewindevorrichtung 
23 angeordnet ist Zur Dichtung gegen Korperflussig- 
keit ist der O-Ring 19 angeordnet 

Eine andere Moglichkeit das Bewegungselement 22 
auszugestalten, ist in Fig. 3 gezeigt Hierbei greift die 
Fixationsspirale 7 innerhalb des StQtzkdrpers 5 in einen 
Stift 24 und bildet somit die Gewindevorrichtung. Das 
Axiallagerelement 15 wird in dem gezeigten AusfOh- 
rungsbeispiel nach Fig. .3 von dem O-Ring 19 gebildet 
der in diesem Falle zwei Funktionen Qbernimmt nam- 
Uch axiale Krafte aufzunehmen und zu dichten. 

Fig. 4 zeigt eine Ausfuhrung, bei der das Hilfselement 
14 von der lose in der Isolierhulle 4 gelagerten Zulei- 
tungsspirale 2C gebildet wird. In diesem Fall ist die 
Zuleitungsspirale 2C fest mit dem StQtzkorper 5 ver- 
bunden, wobei man sich vorstellen muB, daB alle sich im 
Inneren der Elektrodenkopfhulse 3 befindlichen Teile 
elektrisch miteinander verbunden sind. 
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